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Instituto Nacional de Ciéncia e Tecnologia

Centro de Ensino e Treinamento em Sistemas Embarcados Criticos  Laboratorio de Robotica Mével

RoboOs Inteligentes

Dos Robos Autdomatos aos Robos Mdveis Autonomos e Inteligentes
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Objetivo:

Apresentar e divulgar as pesquisas desenvolvidas no Brasil sobre Robo0s Inteligentes,
abordando os principais conceitos sobre a Robotica Movel Autbnoma, através de uma
apresentacao didatica voltada para leigos no assunto.

Com isto visamos desmistificar alguns mitos sobre a robotica, criados pela ficcao cientifica,
e demonstrar como 0s Rob0s Inteligentes poderao em breve se integrar ao nosso dia-a-dia.

Contato: Equipe de Desenvolvimento e Apoio:
Prof. Fernando S. Osorio (fosorio@icmc.usp.br), Gustavo Pessin, Jefferson Souza (CCMC - ICMC / USP)
Prof. Denis F. Wolf (denis@icmc.usp.br), Leandro Lourenco da Silva (Bach. Info — ICMC / USP)
Profa. Ellen F. Barbosa (francine@icmc.usp.br) Alunos de Pré-IC do ICMC / USP

http://www.inct-sec.org
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