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Resumo do Projeto:

Os alunos bolsistas da Pré-IC tinham por objetivo conhecer melhor a
Universidade, suas atividades, sua infra-estrutura e os trabalhos nela realizados (de
ensino, pesquisa e extenséo). A fim de conhecer melhor a Universidade, estes alunos
foram alocados em uma Unidade especifica da USP, e assim, realizaram suas
atividades junto ao Laboratorio de Robdética Movel - LRM do ICMC/USP. Atuando
junto ao LRM, estes alunos tiveram a oportunidade de conhecer melhor as atividades
ligadas a robotica de ensino (tendo contato com alunos de graduacédo e professores),
de pesquisa (tendo contato com alunos de pdés-graduacédo) e de extensao (partici-
pando de seminarios, feiras e exposicdes), realizadas junto e com a participacdo dos
membros deste laboratorio.

Esperava-se com isto que os bolsistas da Pré-Iniciacdo Cientifica pudessem
acompanhar as pesquisas em desenvolvimento no LRM, bem como, estudar e
compreender os diversos componentes, processos e ferramentas usadas no
desenvolvimento dos sistemas adotados nos robds moveis inteligentes. Os bolsistas
deveriam participar dos experimentos realizados junto ao laboratorio, contribuindo no
registro, documentacao e divulgacao das atividades de pesquisa em desenvolvimento.
Além disto, apds aprenderem sobre os principais conceitos da robdtica inteligente, os
alunos deveriam poder divulgar os conhecimentos aprendidos, e por fim, colocar em
pratica estes conhecimentos através do desenvolvimento de uma plataforma roboética
de cunho educacional. Consideramos que todos estes objetivos foram alcancados
com pleno éxito.

Segue abaixo uma lista resumida das atividades que foram desenvolvidas com
a participacao dos alunos da Pré-IC durante este periodo de 1 ano, iniciado em Abril
de 2011 e concluindo suas atividades com a participacdo na Feira de Pré-IC em Séo
Paulo, realizada em Abril de 2012.

Lista resumida das atividades:

e Conhecendo a USP: Infra-estrutura, espaco fisico e recursos (visitas e apresentagao)

e Conhecendo o ICMC: Cursos, Graduacao, Laboratorios, etc

e Palestra do Diretor cientifico da FAPESP na comemorag6es pelos 40 anos do ICMC

e Aprendizado sobre robética: apresentacdes sobre robética, rob6s moveis e robds inteligentes
e Acompanhando as Pesquisas dos Alunos do LRM (entrevista com alunos de P6s-Graduagéo)
e Aulas de LaTex, Matematica e Fisica para a Robotica

e Uso do Robb SRV-1: experimentos de tele-operacéo, comando programado e modo reativo

e Apresentacdo do Museu do CDCC/USP: participagdo na apresentacdo dos robds méveis

e Apresentacdo na Feira de Ciéncias (Colégio Alvaro Guiéo)

e Visita Feira de Tecnologia e Inovacgéo (Prefeitura de S&o Carlos/ExpoShow)

e Visita ao Salao de Iniciagdo Cientifica da USP (SIICUSP)

e Artigo do MNR: Elaboragédo e submisséo de artigo Mostra Nacional de Robética (MNR)

¢ Internet e Divulgacao: Cria¢@o na Web de uma pagina na Wiki, Facebook, Twitter, Orkut

e Preparacéo e Divulgacgdo de videos que foram disponibilizados no YouTube

e Estudo e desenvolvimento de pequenas aplicacdes de Robdtica usando o Arduino

e  Desenvolvimento de um robd articulado com patas baseado no Arduino

e Apresentacdo na Feira da Pré-IC em S&o Paulo (USP Escola Politécnica)



Aspectos Positivos, Desafios Encontrados e Sugestdes:

As atividades desenvolvidas pelos alunos de Pré-IC foram bastante variadas e
permitiram um amplo conhecimento da USP, do ICMC, e dos trabalhos em robdética
gue vém sendo desenvolvidos junto ao ICMC. Os principais pontos positivos que
merecem destaque em relacdo as atividades deste grupo de Pré-IC que atuou junto
ao LRM no ICMC/USP sé&o os seguintes:

- Os alunos puderam conhecer melhor a realidade da USP e do ICMC, tendo uma
melhor visdo do que é e como funciona o ensino superior nesta instituicao;

- Os alunos aprenderam sobre a roboética e sobre como é desenvolvida a pesquisa
junto a Universidade nesta area de conhecimento;

- Os alunos tiveram contato com novas tecnologias e inclusive desenvolveram
projetos que demonstram que, apesar do elevado grau de sofisticacdo da robdtica,
mesmo assim, € possivel entender os principios fundamentais da area e atuar em
projetos didaticos relacionados a esta area;

- Os alunos tiveram contato com diversas ferramentas de informética, que vao da
edicdo de textos com LaTex, edicdo de videos, edicdo de paginas Web na Wiki,
criacdo e manutencdo de redes sociais de difusdo cientifica voltadas para a area
do projeto;

- Os alunos serviram como “multiplicadores” dos conhecimentos adquiridos (sobre a
Universidade e sobre o Laboratério de Robdtica). Eles divulgaram suas atividades
e conhecimentos diretamente aos colegas em sala de aula, indiretamente através
das redes sociais, bem como também realizaram a divulgacdo para a sociedade
em geral (através da Web, participacdo em feiras, escrita de textos e artigos,
apresentacao em eventos de extensao);

- O papel de “multiplicadores” foi um dos aspectos bastante positivos da atuacao da
Pré-IC, sendo que o uso de midias digitais teve também uma funcdo muito
importante neste projeto (uso da web, wiki, youtube, facebook, orkut e twitter), que
permitiu alcancar um publico maior ainda.

Um dos desafios encontrados foi o de que os alunos selecionados néo
buscavam necessariamente o0 ingresso na Universidade em cursos relacionados
diretamente aos temas tratados (robética). Entretanto, os alunos aprenderam muito
pois eles assumiram o papel de “embaixadores”, “difusores” e “jornalistas” que tinham
como missdo aprender e divulgar conhecimentos de uma éarea especifica. Sendo
assim, eles ndo tinham como objetivo se transformar em “experts” da robdtica, mas
sim, aprender sobre uma &rea interessante e difundir os conhecimentos aprendidos. A
forma como eles participaram da vida académica junto a Universidade e as
ferramentas usadas foram certamente um atrativo, pois era possivel ver que o que
eles estavam fazendo (difusdo cientifica) ndo se aplicava somente e de modo
especifico a robotica, podendo ser aplicado também em diferentes areas de trabalho e
pesquisa (a metodologia de trabalho adotada poderia ser replicada em diferentes
areas do conhecimento). Os alunos apreciaram este modo de trabalho.

Um outro desafio foi relacionado aos custos indiretos das atividades
desenvolvidas (impressédo de posters, material de consumo usado no laboratdrio,
transporte, etc). Estes custos foram absorvidos pelo laboratério, mas nem sempre isto
€ possivel. Por isto, sugere-se que seja dada uma ajuda de custos ndo somente ao
prof. do ensino médio, mas também ao orientador que atua junto a Universidade.
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RELATORIO DETALHADO DAS ATIVIDADES DESENVOLVIDAS
(Texto complementar)

Lista de atividades desenvolvidas pelos alunos da Pré-IC:

Conhecendo a USP: Infra-estrutura, espaco fisico e recursos
Conhecendo o ICMC: Cursos, Graduacao, Laboratorios, etc
Palestra sobre a FAPESP

Aprendizado sobre robotica

Acompanhando as Pesquisas dos Alunos do LRM

Aulas de LaTex, Matematica e Fisica para a Robdética

Uso do Robd SRV-1

Apresentacdo do Museu do CDCC/USP

Apresentacado Feira de Ciéncias (Colégio Alvaro Guiao)

. Visita Feira de Tecnologia e Inovacao (Prefeitura de Sao Carlos/ExpoShow)
. Visita ao Salédo de Iniciacéao Cientifica da USP (SIICUSP)

. Artigo do MNR: Mostra Nacional de Robdética

. Internet e Divulgacao: Criada a Wiki, Facebook, Twitter, Orkut

. Preparacéo e Divulgacao de videos disponibilizados no YouTube

. Estudo e desenvolvimento de aplica¢des simples de Robética usando o Arduino

Desenvolvimento de um rob6 articulado com patas baseado no Arduino

Apresentacado na Feira da Pré-IC em S&o Paulo (USP Escola Politécnica)

Estas atividades encontram-se listada, descritas e documentadas junto ao site

Wiki da Pré-IC que atuou no LRM do ICMC-USP:

Site Wiki da Pré-IC: Textos, Fotos, Filmes, Atividades e Resultados

http://Irm.icmc.usp.br/wiki/index.php/Programa de Pré-IC 2011



http://lrm.icmc.usp.br/wiki/index.php/Programa_de_Pré-IC_2011

1. Conhecendo a USP: Infra-estrutura, espaco fisico e recursos

Antes de iniciarmos o projeto em si, realizamos um tour nas instalacdes da USP e
do ICMC, onde pudemos conhecer toda a infra-estrutura oferecida pela Universidade
aos alunos e deste modo tomar conhecimento do ambiente ao qual estariamos
submetidos ao longo do projeto. Foi feita uma visita aos prédios com as salas de
aulas, salas dos diversos laboratérios de pesquisa da Universidade, anfiteatros, e
depois a visita foi concluida por uma apresentacdo da biblioteca do ICMC e dos
recursos disponibilizados por ela. A apresentacdo foi realizada pela bibliotecéaria
responsavel do ICMC. Também participamos de uma apresentacdo onde foram
repassadas informagOes gerais sobre a USP Sao Carlos (Campus | e Il, recursos,

cursos oferecidos, graduacao e pds-graduacéo, etc).

Figura 1 — Recepc¢édo dos Alunos no Auditério do ICMC-USP

2. Conhecendo o ICMC: Cursos de Graduacdao, Laboratorios

Através do evento “Portas Abertas” que foi realizado no ICMC, assistimos a uma
palestra onde tomamos conhecimento dos cursos oferecidos pelo Instituto, pesquisas
efetuadas nos Laboratérios e o processo de formacdo do Instituto de Ciéncias
Matematicas e de Computacdo, servindo também como forma de orientacao
profissional. Apés a apresentacdo feita no auditério, ocorreu uma apresentacao
pratica de diversos projetos no sagudo da biblioteca, onde inclusive estavam sendo
apresentados projetos da area de robética, como o futebol de robbés do Laboratério

BioCom e os rob6s méveis do Laboratério LRM.



Este evento ocorre anualmente e é orientado aos alunos de ensino médio, que
vem conhecer a USP e o ICMC através de eventos “portas abertas”. O evento foi
aberto a alunos de diversas escolas, onde pudemos participar deste evento em

conjunto com os demais participantes.

Figura 2 — Alunos trabalhando junto ao LRM-ICMC/USP

3. Palestra sobre a FAPESP

Participamos de uma palestra sobre a FAPESP, intitulada "A FAPESP e o apoio a
pesquisa em SP", apresentada pelo Prof. Dr. Carlos Henrique de Brito Cruz (Diretor
Cientifico da FAPESP). A palestra foi realizada junto ao Auditério do ICMC na data de
03 de dezembro de 2011. O tema abordado foi muito interessante, onde pudemos
aprender sobre os projetos e financiamento a pesquisa no estado de Sdo Paulo e
sobre o papel da FAPESP como entidade que aplia estes projetos e o

desenvolvimento tecnoldgicos em nosso estado.

Figura 3 — Palestra do Prof. Brito Cruz da FAPESP (foto: Paulo Cesar Oliveira)



4. Aprendizado sobre robdtica

Aprendendo sobre a Robodtica: foi feito pelo Pré-IC uma pesquisa sobre os
componentes de um robd, seus sensores, quais suas funcbes e o0 porque sao
importantes. Este trabalho levou a consulta e leitura de materiais didaticos sobre a
robotica e discussdes com o orientador, que buscou apresentar 0s principais conceito
desta area. Este aprendizado foi bastante importante para que depois fosse possivel
entender melhor os trabalhos realizados junto ao LRM, assim como, para desenvolver

as diversas atividades do Pré-IC realizadas durante este ano.
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apods mais de 30 anos participando dos avancgos tecno-cientificos,

hoje faz uma previsdo t3o desafiante quanto a que deu no passado,

a de que num futuro ndo muito distante, os robds serdo tdo comuns

nos lares quanto os computadores.

Figura 4 — Exemplo de material consultado pelos alunos da Pré-IC

5. Acompanhando as Pesquisas dos Alunos do LRM

Sendo um dos objetivos da Pré-Iniciacdo Cientifica a divulgag&o dos trabalhos
realizados pelos integrantes do Laboratorio de Robotica Movel (LRM), tanto
mestrandos como doutorandos, foram realizadas entrevistas, onde buscamos obter
respostas claras e em linguagem simples, sobre os trabalhos que os alunos da pos-
graduacdo vem realizando. Assim, as pessoas externas ao LRM podem compreender
mais facilmente os trabalhos que sdo desenvolvidos no laboratério, as pesquisas
realizadas e a atuagdo da robdtica no cenario nacional e internacional. Através das

entrevistas pode-se conhecer minuciosamente cada um dos membros, 0s anseios que



os levaram a escolher tal area de atuagéo, a importancia dessa ciéncia e a forma com
gue seus avancos irdo interferir diretamente em nosso cotidiano. Os dados das

entrevistas foram depois inclusive disponibilizados na Internet [2].
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O projeto CaRINA (Carro Robdtico Inteligente para Navegacdo Auténoma) visa o
desenvolvimento de um veiculo auténomo inteligente capaz de navegar em
ambientes urbanos sem a necessidade de um condutor humano. Dentre os
objetivos do projeto destacam-se: a diminuicdo do nimero de acidentes em ruas e
rodovias e o aumento da eficiéncia do transito em geral. Outro objetivo desse
projeto € o desenvolvimento de um sistema de auxilio 3o motorista, notificando o
motorista de uma situacdo de risco durante a conducdo do veiculo, bem como o
controle do veiculo quando o perigo € eminente.

Figura 5 — Projeto CaRINA em desenvolvimento no LRM-ICMC/USP e que foi

acompanhado pelos alunos da Pré-IC

6. Aulas de LaTex, Matematica e Fisica para a Robotica

Sob instrugcdo de um aluno de graduacdo que atua junto ao Laboratério Biocom
(Daniel), tivemos aulas de matemética e fisica, dando atencéo ao fato destas ciéncias
estarem diretamente ligadas a robética. As aulas apresentadas serviram para se ter
uma idéia de como séo as provas da Olimpiada de Informatica, um evento que ocorre
anualmente no mesmo estilo da conhecida Olimpiada de Matematica.

Depois, sob orientacdo do aluno de pods-graduacéo (PPG-M do ICMC) Edward,
participamos de aulas sobre o uso do programa LaTex, usado para a edicdo de
textos. O LaTex se baseia em comandos para edicao de textos, permitindo uma série
de funcionalidades adicionais, como por exemplo a edicdo de férmulas matematicas.

O LaTex é uma ferramenta profissional para a criacdo e formatacéo de textos.



7. Uso do Rob6 SRV-1

O Laboratério LRM possui robés moéveis de pequeno porte do tipo SRV-1, que
sdo usados em atividades de ensino, pesquisa e extensdo. O robd pode ser
visualizado na Figura 1 apresentada abaixo. O rob6 possui esteiras, uma camera de

video e conexao pela Internet (Wi-Fi), além de dois “laser pointers” e a possibilidade

de acoplar um sonar para a detec¢éo de obstaculos.

Figura 6 — Robo SRV-1 do Laboratério LRM

No primeiro experimento realizado dia 06 de maio [1], os alunos de Pré-
Iniciacdo Cientifica tiveram o primeiro contato com a programacao de robés, onde
aprenderam sobre os conceitos de robotica tele-operada e robds autbnomos
deliberativos. Foram utilizados para o experimento os robds SRV1 e equipamentos
do LRM.

Foi proposta a execucdo de uma rota em que dois robds deveriam tracar,
tentando desviar o minimo possivel do percurso, fazendo uma espécie de “corrida” de

robds para ver qual deles conseguia terminar o percurso primeiro e de modo correto.

Para concluir este objetivo, primeiramente o robd foi controlado (tele-operado)
somente através da visdo que ele fornecia do ambiente, com a camera instalada nele
gue transmitia as imagens para a tela do computador usado para opera-lo. De acordo
com as imagens que eram recebidas na tela do notebook, o controlavamos o rob6
utilizando o teclado do computador, de modo similar ao controle remoto que foi feito
com os rob6s que foram enviados para Marte (tele-operagdo remota através das

imagens recebidas pelo robd).



Na segunda etapa do experimento os comandos eram previamente digitados
em um programa de computador, onde ao aciona-lo o rob6é executava tudo o que
estava la digitado, ndo podendo alterar sua rota uma vez iniciada a sequéncia de
acdes (executava um “script” de comandos). Sua direcdo ndo podia ser alterada se
ocorressem alteracées no ambiente, somente se fossem digitados novos comandos.
Em funcdo disto, o robé podia colidir com obstaculos que fossem colocados

posteriormente em seu caminho.

Nos experimentos anteriormente realizados haviamos desenvolvido apenas o
modo tele-operado e pré-programado, porém no dia 17 de Junho foram iniciados
novos experimentos sobre o “modo de operacdo inteligente”, que € o foco das
pesquisas efetuadas no Laboratdrio de Robotica Mével (LRM). No modo de operacao
inteligente, através de informacfes coletadas pelos sensores, 0 robd pode tomar
decisbes de como deve reagir ao meio externo. O robd pode perceber o ambiente e
0s obstaculos a sua frente e com isto pode tomar decisdes sozinho, de vai seguir em
frente ou se vai desviar de algum tipo de obstaculo. Deste modo, o rob6 passa a ter a

capacidade de decidir sobre as suas ac¢oées.

8. Apresentacdo do Museu do CDCC/USP

No dia 29 de Setembro de 2011 foi realizada no Museu do CDCC (Centro de
Divulgacdo Cientifica e Cultural) da USP de S&o Carlos, uma exposicao
demonstrativa sobre Robotica [5], onde alunos de vérias escolas puderam aprender
de modo didatico e interativo conceitos da robdtica. Os visitantes puderam aprender a

diferenca entre os robés que ndo possuem inteligéncia até os robos ditos inteligentes.
-

Figura 7 — Alunos da Pré-IC no CDCC



Os robés utilizados séo do tipo SRV1 de pequeno porte, eles possuem camera,
laser, sonar e conexao Wi-Fi para transmissdo de dados. Esses mesmos robds foram
utilizados pelos alunos de Pré-Iniciacdo Cientifica em seus experimentos, que
inclusive serviram para definir e testar os experimentos que depois seriam

apresentados a um publico mais amplo junto ao museu do CDCC.

Demonstracdes Realizadas:

e Robd Autbmato: execucdo de sequéncia repetitiva de comandos pré-
definidos. Este robd é similar a um robd industrial que executa uma sequiéncia
de comandos repetitivos, sem no entanto “questionar” os comandos,

executando-os de modo automatico e “burro”;

e Rob0 Tele-Operado: comando remoto por uma pessoa fazendo o controle do
robd através da Internet com recepcdo de video remoto. Neste modo a
inteligéncia do controle do robd é de uma pessoa, que esta enviando o0s

comandos ao robo;

e Robd Tele-Operado Inteligente: comando remoto do robd que € capaz
inclusive de detectar e evitar colisbes sozinho (como o robd que foi para
Marte), fazendo uso do sonar. O robd segue as ordens enviadas
remotamente, porém verifica se ndo vai colidir com algum obstaculo, ficando

parado caso o comando dado néo possa ser executado de modo seguro;

e Robd Autébnomo: opera de modo autbnomo (sem intervencdo humana)
realizando uma tarefa pré-definida, onde neste experimento foi demonstrada
uma apresentacdo do robd perseguindo um objeto colorido. Este modo é
considerado o “modo inteligente”, pois o robé decide sozinho como agir e

como interagir com os elementos do ambiente.

Além da demonstracdo com os robds também foi feita uma demonstragédo de
Sensores Inteligentes Avancados, onde neste caso foi apresentado o uso do
sensor Kinect (Microsoft XBox) que permite uma leitura tridimensional do
ambiente e a detecgcao de objetos e pessoas. Este tipo de sensor tem sido muito

adotado junto a robdtica e promete revolucionar muitas aplicacdes nesta area.



9. Apresentacdo Feira de Ciéncias (Colégio Alvaro Guiao)

No dia 15 e 16 de Outubro de 2011 foi realizada a "Feira de Ciéncias e Inovacao:
despertando vocacles cientificas e tecnolégicas em jovens potencialmente
talentosos”. A Feira de Ciéncias foi realizada na cidade de S&o Carlos, por ocasido da
comemoracdo dos 100 anos da Escola Estadual Alvaro Guio, umas das escolas
mais tradicionais do estado de Sao Paulo. A Feira abrangiu os alunos de ensino

fundamental, médio e técnico de escolas publicas e particulares.
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Figura 8 — Alunos da Pré-IC em apresentacao na Feira de Ciéncias e Inovagéo

Juntamente com a Feira realizou-se uma exibicdo cientifica com trabalhos e
programas das duas maiores universidades da regido: a Universidade Federal de Sao
Carlos - UFSCar e a Universidade de Sdo Paulo - USP. A feira foi organizada pelo
IFSC-USP de Séo Carlos, através do nucleo de Difuséo cientifica do CEPOF/INOF-.

Na feira foram criados estandes de demonstracdo de alunos, uma feira de
ciéncias. Nesta feira os alunos do Pré-IC da USP [6] apresentaram seus projetos, e no

Nnosso caso, apresentamos o0s rob6s SRV1, com demonstracdes e apresentacdes



para o publico que estava visitando a feira. O estande dos alunos do Pré-IC do LRM,
contava com um poster apresentando os trabalhos, com uma arena de demonstracao
dos robds e com os alunos que se revezaram explicando sobre o funcionamento dos

robés nos modos tele-operado, autémato e autbnomo.

10. Visita Feira de Tecnologia e Inovacao (Prefeitura de Sdo Carlos/ExpoShow)

No dia 26 de outubro de 2011 os alunos de Pré-Iniciacdo Cientifica visitaram a 42
Mostra de Ciéncia e Tecnologia em Politicas Publicas Municipais no Pavilhdo Séo
Carlos Exposhow [7], onde puderam visitar projetos de alunos desde o Ensino
Fundamental até pés-graduados. Essa visita foi muito importante para o elevo cultural
e de conhecimento dos alunos de Pré-IC, até mesmo sobre a propria robotica, visto

que o carro robotico (CARINA [3]) do LRM também estava exposto na mostra.

Figura 9 — Alunos da Pré-IC em visita a Feira de Tecnologia e Inovagéo

11.Visita ao Saldo de Iniciacdo Cientifica da USP (SIICUSP)

A USP organiza anualmente o SIICUSP - Simpdésio Internacional de Iniciacéo
Cientifica [8], onde os alunos de graduacdo dos programas de Iniciacdo Cientifica
apresentam seus trabalhos. Nés fizemos uma visita ao SIICUSP onde estavam
disponiveis varios cursos de graduacdo e iniciacdo cientifica, apresentando seus
trabalhos na forma de posters neste espaco que a USP disponibiliza para seus
alunos, e podendo assim de forma pratica e rapida conhecer uma grande variedade
de trabalhos ligados aos diferentes cursos da USP (e mesmo de outras
Universidades). Esta visita ao SIICUSP foi muito interessante, pois podera nos ajudar

na escolha de nossa carreira profissional.



Simpésio Internocional de
Iniciasdo Cientifica

International Symposium of
Undergradiars Research

Figura 10 — Alunos da Pré-IC em visita ao SIICUSP 2011

12. Artigo do MNR: Mostra Nacional de Robdtica

Foi submetido um trabalho com um artigo em PDF escrito pelos alunos para a
MNR (Mostra Nacional de Robética 2011 [4]), tratando sobre o projeto por nés
desenvolvido ao longo do ano. A MNR busca estimular a submissao e a difusdo de
trabalhos sobre robdtica valorizando o conhecimento interdisciplinar e integrado,
especialmente as fronteiras entre robética e diversas outras areas do conhecimento.
Na MNR foram apresentados trabalhos de alunos do ensino fundamental, médio até

trabalhos de alunos do ensino superior.
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Figura 11 — Site da Mostra Nacional de Robdtica (MNR)
13.Internet e Divulgacé&o: Criada a Wiki, Facebook, Twitter, Orkut

Tendo a divulgacdo como um dos objetivos propostos pelo projeto, a exercemos
em sua maior parte via internet. Através de perfis criados em diversas redes sociais
como: Facebook, Twitter, Orkut; a sociedade tinha a oportunidade de manter-se
atualizadas ndo somente sobre as atividades desenvolvidas pelos alunos, mas
também sobre as novidades publicadas na midia relacionadas a robotica.
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Figura 12 — Site da Wiki da Pré-IC



Foi cedido aos alunos de Pré-IC uma pagina na Wiki do LRM [9] (site que
funciona basicamente como a “Wikipédia”, onde podemos encontrar informacgdes
gerais sobre o laboratério e conceitos de robadtica, por exemplo). A pagina, disponivel
em http://Irm.icmc.usp.br/wiki/index.php/PrelC, ficou sob o cuidado dos bolsistas

durante este ano de programa, servindo como apoio no trabalho de divulgacao
destinado aos alunos. Nesta pagina encontram-se também os links para as

comunidades do Orkut e Facebook, assim como para o Twitter.

14. Preparacdo e Divulgacédo de videos disponibilizados no YouTube

Com base nos experimentos efetuados com os robds SRV e a documentagéo em
fotos e videos, editamos o material para criar um video, apresentando de uma forma
didatica e de facil entendimento para pessoas leigas no assunto, conceitos e
experimentos de robdtica. Os videos expdem como os alunos procederam na
realizacdo dos experimentos, onde estes videos podem ser visualizados através de
de uma conta do LRM no YouTube [10] e de link adicionado na Wiki do Pré-IC junto
ao LRM.
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Figura 13 — Videos do YouTube da Pré-IC


http://lrm.icmc.usp.br/wiki/index.php/PreIC

15. Estudo e desenvolvimento de aplicacGes de Robotica usando o Arduino

Na fase final dos projetos desenvolvidos junto ao Pré-IC, foi iniciado um novo
trabalho baseado na plataforma Arduino, e que visa criar um robd baseado nesta
plataforma. O arduino consiste em uma placa microcontroladora com a finalidade de
facilitar o desenvolvimento de controles com sistemas interativos, servindo de
conexao com sensores e atuadore (motores) do robd. Com base no que aprendemos
durante o projeto, tivemos a oportunidade de desenvolver o nosso préprio robd, onde

o Arduino esté sendo utilizado para controlar os motores que ddo movimento a ele.

Figura 14 —Pré-IC: Usando o Arduino

16. Desenvolvimento de um robd articulado com patas baseado no Arduino

O robd articulado com patas foi concluido, estando operacional no més de
Marco de 2012. Ele foi apresentado na Feira da Pré-IC em S&o Paulo, onde era
capaz de se locomover usando as patas e também detectar a presenca de luz
(usando sensores baseados em foto-células), se direcionando em relacdo ao
ponto de luz detectado. O rob6 foi um sucesso na feira, onde seu projeto e

resultados estdo documentados e disponiveis na Internet:

http://Irm.icmc.usp.br/wiki/index.php/Construindo um Robd Mobvel na Pré-IC



http://lrm.icmc.usp.br/wiki/index.php/Construindo_um_Robô_Móvel_na_Pré-IC

Figura 15 — O robd Gregorio baseado em Arduino desenvolvido pela Pré-IC

17. Apresentacao na Feira da Pré-IC em S&o Paulo (USP Escola Politécnica)

O robd articulado com patas foi apresentado na Feira da Pré-IC em Sé&o Paulo,

sendo que com esta atividade os alunos concluiram seu projeto da Pré-IC.
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Figura 16 — O robd Gregério baseado em Arduino desenvolvido pela Pré-IC
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