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Velculos Autdnomos Inteligentes

Introducao
Robodtica: Autdbmatos, Robbds Mdveis e Robds Autbnomos

= Acao e Locomocéo, Percepcédo e Comunicacéao

= Controle e Inteligéncia
Veiculos Inteligentes

= Sistemas Mecatronicos Embarcados, Instrumentacao

= Aplicacoes das Tecnologias para Automacao Veicular: SAM, STA
Controle Inteligente de Veiculos Autbnomos

= Piramide de Controle, Controle dos Sub-Sistemas Mec  atrbnicos
= Controle: Arquiteturas Computacionais

#& Controle Reativo, Deliberativo, Hierarquico e Hibri  do
= Simulacao de Veiculos Autbnomos
Visao Computacional e AplicacOes Praticas

Em discusséao...
Robodtica
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GIA- Grupo de Inteligéncia Artificial
GPVA — Grupo de Pesquisas em Veiculos Autbnomos
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Introducao

O que € um robo?

= Maguina programavel gque é capaz de imitar as
acoes ou a aparéncia de uma criatura inteligente,
geralmente um ser humano
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Introducao

Para se caracterizar como um robd, a maquina
deve ser capaz de no minimo duas coisas:

= obter informacdes sobre o seu proprio ambiente

=atuar de alguma forma fisica neste ambiente, se
movendo ou manipulando objetos, por exemplo
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Introducao

E necessario:

= Atuar no Ambiente
JMotores
s Pernas
FPistOes
JEEtC.

= Perceber o Ambiente
Jf£Sensores
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Historico

A palavra rob0, vem da palavra Tcheca "robota ",
gue significa trabalho arduo ou trabalho escravo.

Ela fol usada pela primeira vez em uma peca de
ficcao (RUR) do autor Karel Capek, em 1920
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Historico

A palavra robdtica, foi citada a primeira vez em
uma historia de ficcao (Runaround) do autor
Isaac Asimov, em 1942
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Historico

PUMA (1978)— Primeiro manipulador guiado por
sensores gue foi utilizado na industria.

Parceria entre:
Universidade de Stanford
Unimation
GM
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Historico

AGV (Automatic Guided Vehicles), foram os
primeiros robds moveis.

Criados em 1954

Barret Eletronics Corporation
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Robdtica Autbnoma
Tipos de Robss

* Rob6s Manipuladores :

» Bracos Roboticos de Base Fixa
Manipuladores Industriais

» Bracos Manipuladores Embarcados

» Gruas Robotizadas

* Rob6s Moveis :

* AGV Industriais (Automated Guided Vehicles)
* Rob6s Indoor: Veiculos, Holondbmicos, Humanoides, ..

* Rob6s Outdoor: Terrestres (estradas, todos-terrenos ),
Sub-Marinos, Aereos, Inter-Planetarios, ...



Robdtica Autbnoma
Tipos de Robss

* Robb6s Manipuladores

» Bracos Roboticos de Base Fixa
Manipuladores Industriais

» Bracos Manipuladores Embarcados

» Gruas Robotizadas
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Robdtica Autbnoma
Tipos de Robos

* Robb6s Manipuladores :

* Bracos Roboticos de Base Fixa
Manipuladores Industriais

» Bracos Manipuladores Embarcados

e Gruas Rohaotizadas
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Robdtica Autbnoma
Tipos de Robss

* Robb6s Manipuladores :

* Bracos Roboticos de Base Fixa
Manipuladores Industriais

» Bracos Manipuladores Embarcados

» Gruas Robotizadas

'?5, 3 Figura 1: Ponte Rolante para Carga ¢ Descarga de Containers
|!h'

Figura 2: Ponte Rolante
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Roboética AutdNOMa e
[t Fle Wiew Trace Replay window Help =18]x]

Tipos de RobOS & cnummms

* Rob6s Manipuladores:
Bracos Roboticos de Base Fixa
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Robdtica Autbnoma
Tipos de Robss

* Rob6s Manipuladores:
Bracos Roboticos de Base Fixa
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o Robotica Autbnoma
Robb6s Moveis: Tipos de Robés

1. Veiculos Modveis
- Veiculos Terrestres / Indoor
- Veiculos Terrestres / Outdoor
- Veiculos de Exploracédo Espacial
- Veiculos Aquaticos / Barcos e Submarinos
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicoptero s

2. Humanodides

3. Animats

A. Robos Moveis Tele-Comandados
B. Rob6s Mdéveis Semi-Autbnomos

C. Robbos Mdveis Autbnomos
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Robotica Autbnoma
* Robds Moveis: Tipos de Rob0s

1. Veiculos Moveis
- Veiculos Terrestres / Indoor
- Veiculos Terrestres / Outdoor
- Veiculos de Exploracéo Espacial
- Veiculos Aquaticos / Barcos e Submarinos
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicoptero

Photo ﬁlgin Herzog
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Robotica Autbnoma
* Robos Moveis: Tipos de Rob0s

1. Veiculos Moveis
- Veiculos Terrestres / Indoor
- Veiculos Terrestres / Outdoor
- Veiculos de Exploracéo Espacial
- Veiculos Aquaticos / Barcos e Submarinos
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicoptero  sj



Robdtica Autbnoma
Tipos de Robss

* Rob6s Moveis:
Nasa:
1. Veiculos Méveis gOJ_'O_;Jmer
- Veiculos Terrestres / Indoor Og'ggrtumty
- Veiculos Terrestres / Outdoor
- Veiculos de Exploracao Espacial
- Veiculos Aquaticos / Barcos e Submarinos
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicoptero s

S It istrumene (ADXS, VB, MI, RAT), e
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| Robatica Autdnoma
* Robos Moveis: Tipos de Robos

1. Veiculos Moveis

- Veiculos Terrestres / Indoor

- Veiculos Terrestres / Outdoor

- Veiculos de Exploracéo Espacial

- Veiculos Aguaticos / Barcos e Submarinos
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicoptero




Robdtica Autbnoma
Tipos de Robss

* RobOs Mobveis:

1. Veiculos Méveis
- Veiculos Terrestres / Indoor
- Veiculos Terrestres / Outdoor
- Veiculos de Exploracéo Espacial
- Veiculos Aquaticos / Barcos e Submarinos
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicoptero

S
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Robdtica Autbnoma
Tipos de Robss

* RobOs Mobveis:

2. Humanodides

3. Animats

[t

A. Robos Moveis Tele-Comandados

B. Robos Mdveis Semi-Autdbnomos

C. Robbos Mdveis Autbnomos
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Robdtica Autbnoma
Tipos de Robss

* RobOs Mobveis:

3. Animats
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Robdtica Autbnoma

Tipos de Robss

* RobOs Mobveis:

Robos Mobveis Comerciais

%
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Robdtica Autbnoma
Tipos de Robss

* RobOs Mobveis:

A. Robos Moveis Tele-Comandados
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Robdtica Autbnoma
Tipos de Robss

* RobOs Mobveis:

B. Rob6s Mdoveis Semi-Autbnomos => AGV
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* RobOs Mobveis:

>> Rob6s Moveis Autonomos <<

Photo ﬁlgin Herzog

12346566 Direcao

Tipos de Robss

U unNisiNos

“““““

=)

v

y e L

M.

0.000

hilocidade S1:1024.0 - 5%

330




U  unisiNos
Robdtica Autbnoma

File Edit %iew Help
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* RobOs Mobveis:
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