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GIA-PIPCA
Grupo de Inteligéncia Artificial

Atividades: Robotica, Visao e Automacao Inteligente

 Robdtica: Manipuladores
 Robética: Simulagao
* Robdtica: Veiculos
« Visao Artificial e Processamento de Imagens:
* Reconhecimento de Padrdes
» Reconhecimento de Placas de Carros
» Reconhecimento de Assinaturas
» Processamento de Imagens de Satélite (CBERS)
 Tratamento de Imagens
* Reconhecimento de Gestos
* Interagdo Homem-Maquina: Voz, Processamento de Linguagem Natural
» Andlise, Previsao e Estimativas Econfmicas
* Mineragdo de Dados

Técnicas:

* Modelagem e Simulacao de Processos Computacionais e de Inteligéncia Atrtificial

* Rede Neurais, Légica Nebulosa, Multi-Agentes, Machine Learning, Data-Mining,...




GIA-PIPCA
Grupo de Inteligéncia Atrtificial

Atividades:

« Robotica: Manipuladores
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 Robdética: Manipuladores
* Robotica: Simulagao
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GIA-PIPCA
Grupo de Inteligéncia Atrtificial

Atividades: en Jfia Elétrica

 Robdtica: Manipuladores
* Robdtica: Simulagao
* Robética: Veiculos
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GIA-PIPCA
Grupo de Inteligéncia Artificial

* Vis&0 ArtifiCicre + +
* Reconhecimento de Padrdes
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GIA-PIPCA
Grupo de Inteligéncia Atrtificial

Atividades:

 Robdtica: Manipuladores

* Robdtica: Simulagao

* Robdtica: Veiculos

« Visao Artificial e Processamento de Imagens:
» Reconhecimento de Padrbes
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GIA-PIPCA
Grupo de Inteligéncia Artificial

Atividades:

 Robdtica: Manipuladores

 Robdtica: Simulagao

» Robdtica: Veiculos

« Visao Artificial e Processamento de Imagens:
* Reconhecimento de Padrdes
* Reconhecimento de Placas de Carros
* Reconhecimento de Assinaturas
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GIA-PIPCA
Grupo de Inteligéncia Atrtificial

Atividades:

 Robdtica: Manipuladores
* Robdtica: Simulagao
» Robdtica: Veiculos
« Visao Artificial e Processamento de Imagens:
» Reconhecimento de Padrdes
» Reconhecimento de Placas de Carros
» Reconhecimento de Assinaturas
e Processamento de Imagens de Satélite (CBERS)

Viviane Todt, Leandro Hoffman
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GIA-PIPCA
Grupo de Inteligéncia Artificial

Atividades:

 Robdtica: Manipuladores
 Robdtica: Simulagao
 Robdtica: Veiculos
« Visao Artificial e Processamento de Imagens:
* Reconhecimento de Padrdes
» Reconhecimento de Placas de Carros
» Reconhecimento de Assinaturas
» Processamento de Imagens de Satélite (CBERS)
e Tratamento de Imagens




GIA-PIPCA
Grupo de Inteligéncia Artificial

Atividades:

 Robdtica: Manipuladores
* Robdtica: Simulagao
» Robdtica: Veiculos
« Visao Artificial e Processamento de Imagens:
* Reconhecimento de Padrdes
* Reconhecimento de Placas de Carros
* Reconhecimento de Assinaturas
» Processamento de Imagens de Satélite (CBERS)
 Tratamento de Imagens
* Reconhecimento de Gestos

Jo&o Bittencourt
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Grupo de Inteligéncia Artificial

Atividades:
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GIA-PIPCA
Grupo de Inteligéncia Atrtificial
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* Robdtica: Manipuladé;”r S
* Robdtica: Simulagéofz
* Robdtica: Veiculos \
« Visdo Atrtificial e Processamento

« Reconhecimento de Padrde:
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* Processamento de Imagens de
 Tratamento de Imagens

Técnicas:

* Modelagem e Simulacao de Processos Computacionais e de Inteligéncia Atrtificial
* Rede Neurais, Légica Nebulosa, Multi-Agentes, Machine Learning, Data-Mining,...

GIA-PIPCA
Robdtica Inteligente

Temas Principais:
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* Tipos de Robés
» Sensores e Atuadores
« Inteligéncia & Robds
* Modelos Sensoriais
* Modelos Cinematicos
» Controle Robético:
» Controle Reativo
» Controle Deliberativo L
« Controle Hierarquico

N Estacionar - 1A
* Mapas do Ambiente:
« Construcdo de Mapas T —
* Planejamento de Trajetérias 1. @ f“gia‘ LT
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* Problemas:

« Desvio de Obstaculos ‘
» Posicionamento
« SolugBes: Controle Robusto Hibrido

« Simulag&o - SimRob3D *ﬁ%ﬁ%




