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Mestrado em Computagéo Aplicada - PIPCA
Web: Http://www.pipca.unisinos.br/

Grupo de inteligéncia Artificial - PIPCA - Unisinos
Web: Http://www.inf.unisinos.br/gia-pipca.html

Grupo de Pesquisas em Veiculos Autdnomos:
UNISINOS Web: http://www.eletrica.unisinos.br/~autonom/

GIA/PIPCA
GPVA - Unisinos

GIA- Grupo de Inteligéncia Artificial
GVPA - Grupo de Pesquisas em Veiculos Autbnomos

Atividades: Rabotica, Visdo e Automacdo Inteligente

 Robdtica: Manipuladores

 Robética: Simulagao

 Robdtica: Veiculos

« Visao Artificial e Processamento de Imagens
» Reconhecimento de Voz e de Gestos

Técnicas:

* Modelagem e Simulacao de Processos Computacionais e de
Inteligéncia Avrtificial

* Rede Neurais Artificiais
« Légica Nebulosa
« Algoritmos Genéticos
* Multi-Agentes
* Machine Learning
* Processamento Gréfico e de Sinais
* Desenvolvimento de Hardware/Software para Sistemas de Controle




GIA- Grupo de Inteligéncia Artificial
GVPA - Grupo de Pesquisas em Veiculos Autbnomos

Atividades: Rabotica, Visdo e Automacdo Inteligente

* Robdtica: Manipuladores
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GIA- Grupo de Inteligéncia Artificial
GVPA - Grupo de Pesquisas em Veiculos Autbnomos
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GIA- Grupo de Inteligéncia Artificial
GVPA - Grupo de Pesquisas em Veiculos Autdnomos

Atividades:

« Robética: Manipuladores g
 Robética: Simulagao
» Robdtica: Veiculos

Guilherme Breier & Leonel Poltosi

GIA- Grupo de Inteligéncia Atrtificial
GVPA - Grupo de Pesquisas em Veiculos Autdnomos
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GIA- Grupo de Inteligéncia Artificial:
GVPA — Grupo de Pesquisas em Veiculos Ayt

Atividades: Rabotica, Visdo e Automacdo Inteligente

 Robdética: Manipuladores ‘ ‘
* Robdtica: Simulac&o M
* Robdtica: Veiculos

« Visao Artificial e Processamento de Imagens

* Reconhecimento de Voz e de Gestos
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GIA- Grupo de Inteligéncia Atrtificial
GVPA - Grupo de Pesquisas em Veiculos Autdnomos

Atividades: Rabotica, Visdo e Automacéo Inteligente
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» Desenvolvimento de Hardware/Software para Sistemas de Controle




GIA- Grupo de Inteligéncia Atrtificial
GVPA - Grupo de Pesquisas em Veiculos Autdnomos

Atividades: Rabotica, Visde'e'Automacdo Inteligente

 Robdtica: Manipuladores

 Robética: Simulagao

 Robdtica: Veiculos

« Visao Artificial e Processamento de Imagens
» Reconhecimento de Voz e de Gestos

Técnicas:

* Modelagem e Simulacéo de Processos Computacionais e de
Inteligéncia Artificial

* Rede Neurais Artificiais
* Logica Nebulosa
* Algoritmos Genéticos
 Multi-Agentes
» Machine Learning
* Processamento Gréfico e de Sinais
» Desenvolvimento de Hardware/Software para Sistemas de Controle

GIA- Grupo de Inteligéncia Atrtificial
GVPA - Grupo de Pesquisas em Veiculos Autdnomos

Robotica, Viséo e Automagcéo Inteligente
Niveis de Controle

. . . plano de

« Comando / Acionamento “Drive by Wire” viagem
Exemplos: Joystick, Celular, Data Glove comandando

« Controle / Apoio ao Motorista
Exemplos: AGV, ACC, Lane Follow, Collision Avoidande

« Condugao / Dirigir Autonomamente
Exemplos: Estacionar, ACC + Follow + Collision Avoidance,

Rota Porto Alegre — Chapecé Auténoma
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Robdtica Inteligente e Veiculos Autbnomos

GIA- Grupo de Inteligéncia Artificial
GVPA — Grupo de Pesquisas em Veiculos Autdnomos

Temas Principais:

* Tipos de Robés
» Sensores e Atuadores
« Inteligéncia & Robds
* Modelos Sensoriais
» Modelos Cinematicos
» Controle Robético:
» Controle Reativo
» Controle Deliberativo
« Controle Hierarquico
* Mapas do Ambiente:
« Construcdo de Mapas

Video/Dem:
i disponivel !

Desenvolvido

pelo GIA/GPVA
Na Unisinos

* Planejamento de Trajetérias
* SMPA - Sense Model Plan Act

* Problemas:
» Desvio de Obstaculos
» Posicionamento

* SolugBes: Controle Robusto Hibrido

* Simulagdo - SimRob3D
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