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Temas Principais:

* Tipos de Robés
» Sensores e Atuadores
* Inteligéncia & Robds
» Modelos Sensoriais
» Modelos Cinematicos
 Controle Robético:
« Controle Reativo
« Controle Deliberativo
« Controle Hierarquico
* Mapas do Ambiente:
« Construcdo de Mapas
* Planejamento de Trajetorias
* SMPA - Sense Model Plan Act
 Problemas:
* Desvio de Obstaculos
» Posicionamento
* SolugBes: Controle Robusto Hibrido
* Simulagdo - SimRob3D




Robdtica Autbnoma
Tipos de Robés

* Robds Manipuladores _:

 Bracos Robdticos de Base Fixa
Manipuladores Industriais

* Bragos Manipuladores Embarcados
* Gruas Robotizadas
* Robds Moveis :
* AGV Industriais (Automated Guided Vehicles)
* Robds Indoor: Veiculos, Holondmicos, Humanoides, ..

* Robés Outdoor: Terrestres (estradas, todos-terrenos ),
Sub-Marinos, Aéreos, Inter-Planetérios, ...
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* Robds Manipuladores _:
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» Gruas Robotizadas

Do braco robético aos pés robéticos...
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Robdtica Autbnoma

Tipos de Robés

GLManipulator - [obi

Replay Window Help.
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* Rob6s Manipuladores:
Bragos Roboticos de Base Fixa

Sensor 4Valo: B0.00R

Brago "Robix”: Comando via porta paralela / porta serial
Linguagem de Script - Posigdes espaciais X,Y,Z
Matrizes de Transformagdo de Coordenadas
Algoritmo Mini-Max (Jogo da Velha)
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* Rob6s Manipuladores:
Bracos Roboticos de Base Fixa

Brago “"Robix”: Comando via porta paralela / porta serial
Linguagem de Script - Posigdes espaciais X,Y,Z
Matrizes de Transformagdo de Coordenadas
Algoritmo A* (Jogo da Velha)




Robdtica Autbnoma
Tipos de Robés

* Robbs Moveis:

1. Veiculos Méveis
- Veiculos Terrestres / Indoor
- Veiculos Terrestres / Outdoor
- Veiculos de Exploragéo Espacial
- Veiculos Aquéticos / Barcos e Submarinos
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicoptero s

2. Humanoéides

3. Animats

A. Robbs Méveis Tele-Comandados
B. Robds Moveis Semi-Autdbnomos

C. Robbs Moéveis Autdnomos
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* Robbs Moveis:

1. Veiculos Moveis
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- Veiculos Terrestres / Indoor §
- Veiculos Terrestres / Outdoor =
- Veiculos de Exploracdo Espacial :
- Veiculos Aquéticos / Barcos e Submarinos £
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicoptero s Holonémicos
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Tipos de Robés
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* Robos Moéveis:

1. Veiculos Méveis

- Veiculos Terrestres / Indoor

- Veiculos Terrestres / OQutdoor

- Veiculos de Exploragdo Espacial

- Veiculos Aquaticos / Barcos e Subm
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* Robos Moéveis:

Nasa:
1. Veiculos Méveis Sojourner
- Veiculos Terrestres / Indoor gz‘;grtunity .
- Veiculos Terrestres / Outdoor
- Veiculos de Exploragéo Espacial
- Veiculos Aquéticos / Barcos e Submarinos
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicoptero
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Tipos de Robés

* Robos Moéveis:

A. Robbs Méveis Tele-Comandados

B. Robbs Moveis Semi-Autbnomos

C. Robbs Moéveis Autdnomos

Robdtica Autbnoma
Tipos de Robés

* Robos Moéveis:

B. Robbs Méveis Semi-Autbnomos => AGV

C. Robbs Moéveis Autdnomos
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* Robos Moéveis:

>> Rob6s Méveis Autbnomos <<
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File Edit Yiew Help
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Robdtica Inteligente e Veiculos Autdnomos

GIA / GPVA - Unisinos

Temas Principais:

* Tipos de Robés
» Sensores e Atuadores
« Inteligéncia & Robds
* Modelos Sensoriais
» Modelos Cinematicos
» Controle Robético:
» Controle Reativo
» Controle Deliberativo
« Controle Hierarquico
* Mapas do Ambiente:
« Construcdo de Mapas
* Planejamento de Trajetérias
* SMPA - Sense Model Plan Act
* Problemas:
» Desvio de Obstaculos
» Posicionamento
* SolugBes: Controle Robusto Hibrido
* Simulagdo - SimRob3D
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